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для вимірювання, дослідження та навігації, трансформатори, силові кабелі, медичне 
обладнання, холодильники, електронна апаратура побутового призначення для приймання, 
записування та відтворювання звуку й зображення тощо. Ці виробництва спочатку з’явилися 
в Європі, США та Японії, а потім їх було перенесено також до нових індустріальних країн Азії 
та Латинської Америки зважаючи на дешеву робочу силу. Розміщується точне 
машинобудування у районах високої технічної культури, що мають висококваліфіковані 
кадри, експериментальні бази, науково-дослідні інститути. 

Отже, машинобудування – система виробництв важкої промисловості, що складається 
з проектування, виробництва та експлуатації різноманітних машин та устаткування. 
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Драйвер крокового двигуна з енкодером це альтернатива для програм, які потребують 
високу надійність виконання технологічних процесів при високій продуктивності. Даний 
драйвер об’єднує в собі практично всі переваги як крокових, так і серво систем, що дозволяє 
проводити його гнучке налаштування. 

Цей контролер пропонує безліч вдосконалених програмних особливостей для 
забезпечення високої продуктивності систем управління та точного позиціювання. 
Відсутність нерівномірної роботи двигуна і швидкість реакції цього драйвера роблять їх 
ідеальними для програм, що вимагають дуже швидкого пересування на невелику відстань, 
тобто для механічних систем які мають великі прискорення. Наприклад, верстати, 
автоматичне обладнання, системи контролю та ін. 

Драйвера крокового двигуна  з енкодером мають ряд особливостей, таких як: 
- Зворотній зв'язок, що усуває можливі помилки позиціонування; 
- Знижений нагрів двигуна, що забезпечує високу працездатність; 
- Висока швидкість і високий крутний момент; 
- Низький рівень шуму; 
- Плавне пересування; 
- Досить висока швидкодія; 
- Повна відсутність затримки в роботі; 
- Захист від перевантажень як за напругою так і струму; 
- Захист від помилок в процесі позиціонування. 

На рис. 1. представлена схема функціонування гібридного двигуна з драйвером. 
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Команда на виконання подається із стійки або контроллера  для проходження певої 
відстані уздовж вісі, в цей час моторі починає обертатись ходовий гвинт, з яким зв'язаний 
енкодер, який має високу роздільну здатність. 

 

 
Рисунок 1 – Загальна схема підключення гібридного крокового двигуна 

 

У разі зміщення під впливом робочих зусиль або прискорень елементів обладнання на 
енкодер формується збурюючий імпульс, що обраховується стійкою і  на привід подається 
напруга неузгодженості, і двигун повертається в початкове положення до отримання 
нульового значення неузгодженості. В результаті забезпечується точне утримання робочого 
елемента обладнання в заданому положенні навіть при відсутності руху, що особливо важливо 
для вузлів з кульковими гвинтовими  парами, які не мають умов самогальмування. 
 
 

  


