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ШЛЯХИ ПІДВИЩЕННЯ ЕФЕКТИВНОСТІ 
ОБРОБКИ НА ТОКАРНИХ ВЕРСТАТАХ З 
ГІДРАВЛІЧНИМИ ОПОРАМИ ШПИНДЕЛЯ 

Проблема підвищення ефективності машинобудівного 
виробництва є постійно існуючою, актуальною і безпосередньо 
пов’язана з процесами механічної обробки на верстатах. 

Метою роботи є аналіз шляхів підвищення ефективності обробки 
на токарних верстатах з гідравлічними опорами шпинделя. Для цього 
в роботі проаналізовано та здійснено систематизацію існуючих 
показників ефективності обробки на металорізальних верстатах. 
Із застосуванням системного підходу показано взаємозв’язок між 
параметрами шпиндельного вузла (ШВ) з гідравлічними опорами 
шпинделя та показниками ефективності обробки. 

На основі аналізу факторів, що впливають на показники 
точності та експлуатаційні параметри ШВ з гідростатичними 
опорами визначено перспективні напрями підвищення ефек-
тивності обробки на токарних верстатах з гідравлічними опорами 
шпинделя. Серед таких напрямів є: зниження втрат потужності, 
вибір раціональних експлуатаційних параметрів гідравлічних опор, 
розробка нових високотехнологічних конструкцій гідравлічних 
опор з мехатронними засобами керування їх експлуатаційними та 
конструктивними параметрами, аналіз джерел енергетичних втрат 
у високошвидкісних ШВ верстатів та виявлення шляхів підвищення 
їх енергоефективності. 

Складність процесів, що протікають при різанні та в гід-
равлічних опорах шпинделя (стохастичні процеси, нелінійність 
зміни параметрів тощо) практично унеможливлює отримання 
чітких аналітичних залежностей між показниками ефективності та 
факторами, які на них впливають. Тому доцільним та ефективним 
є застосування для вирішення зазначених задач засобів штучного 
інтелекту, зокрема апарату штучних нейронних мереж. 


