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▪ вплив на формування попиту на генерування, як зовні та і всередині 

мікроенергомережі. 

Актуальною є система з таким рівнем адаптації із зміною властивостей складових 

елементів та в цілому всієї структури розосередженої енергостанції, яка забезпечила б 

управління надлишками енергії, шляхом використання динамічних систем 

генерування/акумулювання (добового, сезонного), як регуляторів навантаження. 

Розрахунковий термін окупності складає Т окуп = 6,5 років. 
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ТЕХНОЛОГІЯ АВТОМАТИЗАЦІЇ ПОЛИВУ ДЛЯ РОСЛИННИЦТВА, 

САДІВНИЦТВА ТА СІЛЬСЬКОГО ГОСПОДАРСТВА 

Автоматизовані системи поливу рослин не лише демонструють технологічний прогрес, 

але й стають важливим інструментом для збереження водних ресурсів та створення 

сприятливого середовища для росту рослин. Сучасне сільське господарство та 

ландшафтний дизайн потребують ефективних рішень, а системи автоматизованого поливу 

відповідають цим вимогам, забезпечуючи оптимальний рівень зрошення та раціональне 

використання водних ресурсів. 

Однією з ключових переваг таких систем є їхній інтелектуальний підхід до керування 

поливом. Завдяки сучасним сенсорам вологості, температурних та атмосферних умов, 

системи можуть точно визначати необхідну кількість води для рослин у кожен конкретний 

момент часу. Це дозволяє ефективно використовувати ресурси та уникнути надмірного 

зрошення, що може призвести до фінансових витрат та пошкодження рослин. 

Загалом, автоматизовані системи поливу рослин — це не лише зручне та ефективне 

рішення для сільського господарства та ландшафтного дизайну, але й важливий крок у 

напрямку сталого використання ресурсів та охорони навколишнього середовища. Їх 

впровадження сприяє створенню здорових та привабливих ландшафтів, а також підтримує 

екологічний баланс у природних екосистемах. 

Аналіз останніх досліджень і публікацій показує, що використання систем 

автоматизованого поливу може призвести до зменшення витрат води на полив на 20-50% 

порівняно з традиційними методами, такими як ручний полив або використання 

зрошувачів. Це демонструє позитивний вплив автоматизованих систем поливу на 

урожайність рослин. Регулярний та оптимально налаштований полив може сприяти 

збільшенню врожаю та покращенню якості продукції [1]. 

Аналіз економічних аспектів використання систем автоматизації поливу часто показує, 

що вони можуть бути вигідними з фінансової точки зору, забезпечуючи зниження витрат 

на воду та працю, а також збільшення виробничої продуктивності [2]. 

Дослідження також вказують на екологічні переваги використання систем автоматизації 

поливу, такі як зменшення впливу на довкілля через ефективне використання водних 

ресурсів та збереження ґрунтової вологи [3]. 

Мета роботи полягає в розгляді важливості та переваг систем автоматизації поливу 

рослин як для сільськогосподарських потреб, так і для ландшафтного дизайну. Через аналіз 

останніх досліджень та публікацій у цій галузі, доповідь спрямована на висвітлення 

ефективності, економічних та екологічних переваг використання таких систем. Крім того, 

вона ставить за мету підкреслити важливість цих технологій у забезпеченні сталого 

розвитку та збереження природних ресурсів. Закликаючи до впровадження та оптимізації 

систем автоматизації поливу, доповідь має на меті сприяти розвитку ефективного та 
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екологічно чистого сільського господарства, а також створенню здорових та привабливих 

ландшафтів у міських та сільських територіях. 

Автоматизована система поливу рослин забезпечує ефективне та раціональне 

використання води, а також економить людські ресурси завдяки автоматичному 

включенню та переключенню помп. Зрошувальна система може бути легко налаштована 

відповідно до змінних потреб рослинних культур і вимагає мінімального обслуговування. 

Модульна конфігурація автоматизованої системи поливу дозволяє розширювати її для 

великих теплиць [4]. 

На основі аналізу сучасних автоматизованих систем поливу та врахування їхніх переваг 

та недоліків, розроблено власний проект – систему автополиву для присадибної плодової 

ділянки. Оскільки використання лише статичного пульта або комп’ютера не є зручним у 

даному випадку, передбачена можливість керування системою з переносного пристрою, 

зокрема, смартфона, з використанням Wi-Fi. Мобільний додаток для смартфону забезпечує 

повне налаштування та керування системою. У запропонованій системі поливу 

використовуватимуться сенсори температури та вологості ґрунту. Інформації, отриманої 

від них, буде достатньо для визначення потрібних погодних умов. Управління струменями 

води здійснюється за допомогою помпи та електромагнітних клапанів. Для налаштування 

системи враховані дані температури, вологості ґрунту, атмосферного тиску та часу доби. 

Складовими елементами системи автоматизованого поливу є: контролер, сенсор 

вологості ґрунту, сенсор температури, сенсор атмосферного тиску, силовий модуль, помпа 

для перекачування води, FTP-сервер [5]. 

Автоматизована система складається з двох модулів, що з’єднані між собою по мережі 

Wi-Fi (однак, можливе і провідне з’єднання), що дозволяє передавати дані про вологість 

ґрунту, температури та атмосферного тиску через закриту інтернет мережу. 

Бездротовий сенсорний блок (рис. 1) складається з контролера, сенсорів та джерел 

живлення. Недорогий, надійний, бездротовий, що забезпечує тривалий період 

працездатності без обслуговування. Сенсорний блок призначений для зв’язку з базовим 

блоком (рис. 2). Коли сенсорний блок виявляє показники вологості, температури та 

атмосферного тиску, сенсорний блок зв’язується з базовим блоком і надає дані щодо 

поточного стану. Сенсорний блок отримує інструкцію для зміни робочих параметрів і 

керування зовнішніми пристроями. Сенсори підключаються по інтерфейсу PIC. Тому за 

допомогою програмного забезпечення можна автоматично керувати подачею води для 

поливу. Кілька сенсорних блоків можна встановити по зрошувальній площі для 

налаштування розподіленої мережі сенсорів для автоматизованої системи зрошення. 

  

Рис. 1 – Модуль сенсорного блоку     Рис. 2 – Модуль базового блоку 

В свою чергу, програмна частина базового блоку проаналізувавши показники сенсорного 

блоку активує силовий модуль, що негайно запустить насос для перекачування води. 

Інформацію можна відстежувати онлайн дистанційно за допомогою пристроїв доступу 

до інтернету та WEB-сервісу. 

Висновки. Запропонована автоматизована система поливу рослин є надзвичайно 

ефективною в оптимізації водних ресурсів для сільськогосподарського виробництва. Ця 
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система допомагає здійснювати автоматичний моніторинг, що дозволяє заощадити трудові 

ресурси, а також доводить, що використання води може бути суттєво зменшено для заданої 

кількості виробництва свіжої біомаси. 
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ЕКСПЕРТНІ І ТЕХНОЛОГІЧНІ ЗАДАЧІ РЕЦИКЛІНГУ ВІДХОДІВ РУЙНАЦІЇ 

Від початку деокупації Херсонщина регулярно зазнає жорстких авіаударів, мінометних 

і артилерійських обстрілів та інших терористичних дій з боку ворога. За результатами 

оцінки прямих збитків інфраструктури від руйнувань внаслідок військової агресії росії 

проти України станом на початок 2024 року [1] Херсонська область входить у п’ятірку 

найбільш постраждалих регіонів України, де прямі збитку оцінюються у 12277 $млн. 

Виконаний в роботі [2] системно-аналітичний огляд проблемних питань щодо перспектив 

відновлення економіки України в післявоєнний період показав необхідність прискорення 

розвитку переробної промисловості, що сприятиме поповненню дефіциту ресурсів.  

Рециклінг є пріоритетним напрямом переробки відходів руйнації; за допомогою 

провідних технологій зруйновані об’єкти та їх уламки перетворюються на нові матеріали 

та конструкції. Методологічний підхід до рециклінгу відходів руйнації розглянуто у 

авторських роботах [3, 4]; проблемні питання вимагатимуть подальшого вирішення.  

Мета роботи ‒ визначення експертних і технологічних задач рециклінгу відходів 

руйнації.  

Для досліджень обрано фрагменти відходів руйнації автомобільного транспорту, 

листового віконного скла, монолітного та гофрованого полімерного шиферу. 

Експериментальні роботи полягали у виокремлені фрагментів, які далі досліджували 

методами хімічного, термічного, мікроструктурного аналізу з фіксацією отриманих 

результатів у розробленій базі даних [4]. Обробка інформації здійснювалась за допомогою 

методів системного аналізу [5]. Експертні і технологічні задачі наведено у табл. 1. 

Наукове значення роботи полягатиме у тому, що процес рециклінгу відходів руйнації 

розглядається як складна технічна система з аналізом пошкоджень на мікрорівні та розробці 

технологічних заходів. 

Одержані результати спрямовані на вирішення важливої науково-технічної проблеми 

впровадження безвідходних технологій і подолання дефіциту сировинних ресурсів. 


